Portafolio de Evidencias

Oportunidades Extraordinarias

Roboética Educativa

Nombre del estudiante:

Matricula:

Maestro:

Fecha: /

/ 2020

Senala la oportunidad correspondiente:

034 5* 6"

Es requisito para presentar, realizar por lo menos 2 conferencias del

Departamento de Tutorias, quienes sellaran virtualmente tu portafolio en el

siguiente espacio:

El presente portafolio forma parte del 40% de tu
calificacion. Este valor se obtendra siempre y
cuando cumpla con los siguientes requisitos:

1. Transcrito a mano, en su totalidad y con las
respuestas correctas.

2. Datos de identificacién completos.

3. Este portafolio debe de cargarse en
extensiéon PDF, Unicamente el dia y a la hora
del examen en apartado de Tareas de tu
equipo correspondiente a la materia en MS
Teams, donde tu maestro lo revisard.

4. FAVOR DE CONTESTAR SOLAMENTE CON
TINTA AZUL Y AGREGAR TU NOMBRE EN

Departamento de Tutorias
“Registro de participacion en
Talleres de Formacion Integral”
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Contesta correctamente las siguientes preguntas.

1.Es el puerto de entrada de voltaje en el que se conectan las baterias.

2.Son las entradas digitales que interpretan sefales recibidas por sensores
en un nivel alto o bajo, OV O 5V.

3.Corresponde a los pines de entrada, especialmente dedicados para los
motores, el kit de Robomaster cuenta con 4 pares de pines.

4.Es el componente encargado de controlar a los motores, cominmente
conocido como puente H.

5.Es un circuito electronico que funciona como unidad central de proceso
(CPU) de una computadora.

6.Es un software gratuito online creado por la empresa Autodesk, es un
primer paso en el mundo del disefio 3D de una manera sencilla, ya que la
interfaz de trabajo es simple y muy atractiva , ademas que con un poco
entreteniendo se puede adquirir mucha destreza en su uso. Permite el
disefo libre de circuitos como Arduino.




7.Es un proceso mediante el cual se crean objetos fisicos, este proceso es
basicamente la extrusion de un material, generalmente plastico, que se va
aplicando por capas en base a un disefio o modelo digital.

8.En el disefio centrado en el entorno se toman en cuenta los factores
relativos al espacio ambiente en donde trabajara el robot, incluyendo el
compartir el entorno con usuarios humanos y /o con otros robots.

9.En el disefio también se debe tomar en cuenta la tarea del robot va a
desarrollar, incluye acciones, movimientos, velocidad, carga, etc, de la tarea a
ejecutar, de ahi se deciden actuadores, fuente de energia, sensores,
esquemas de control,etc. Cuando basamos nuestro disefio a la tarea, se
deben considerar mejoras posteriores en el redisefio.

10.Sirve como superficie anti adherible para que el desprendimiento de la
pieza sea facil y rapido.

11.Permite el paso de la corriente eléctrica en una sola direccion.

12.Almacena energia.

13.Varia la resistencia en forma mecanica.




14.Se opone al paso de la corriente eléctrica.

15.Significa la cantidad de electrones que pasa por un conductor.

16.Son dispositivos que transforman los cambios de temperatura en sefales
eléctricas que son procesados por equipo eléctrico o electronico.

17.Son dispositivos que en su construccion y funcionamiento utilizan
contactos mecanicos que se abren o cierran para emitir una seial al
controlador.

18.Son aquellos que detectan diferentes factores sencillamente a través de
un lente optico y su funcionamiento se debe a la emision de un haz de luz
que es interrumpido o reflejado por el objeto a detectar.

19.Se utilizan comUunmente para detectar el nivel de liquido en un depdsito,
o en sistemas de rieo de jardines para detectar cuando es que las plantas
necesitan riego y cuando no lo necesitan.

20.Son dispositivos capaces de medir magnitudes fisicas relacionadas con
electricidad, principalmente el voltaje y la corriente eléctrica.




21. Son aquellos que basan su funcionamiento en las variaciones del campo
magnético que los atraviesa, ya sea por una fuente de excitacion externa o
por el generado por ellos mismos.

22. ;Que son las estructuras de operacion?

23. ;Que es la programacién estructurada?

24. ;Que es la programacién secuencial?

25. ;Qué es un sensor?




